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automatu Mealy’ego
przerzutnikéw typu D

Ustala si¢ dwa stany wejsciowe & oraz b.
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wykrywajacego

sekwencje

Krok 1. Okreslenie 1 kodowanie sygnatow wejsciowych X

Stany Zakodowane
wejsciowe stany wejsciowe
symbolicznie X
a 0
b 1

Krok 2. Okredlenie i kodowanie stanow wyjsciowych Y

Ustala si¢ dwa stany wyjsciowe wykryto oraz nie wykryto.
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Stany Zakodowane
wyjSciowe stany wyjsciowe
sfownie Y,
nie wykryto 0
wyknyto 1

Krok 3. Okredlenie 1 kodowanie stanéw wewnetrznych

»
,»»abb”,

przy

pomocy

Zgodnie z grafem dla tego automatu, wystepuja 4 stany. Stany te musza zosta¢ zakodowane zatem

na dwoch przerzutnikach. Stany zakodowano przy pomocy naturalnego kodu binarnego.

Q| Q
A 0 0
B 0 1
C 1 0
D 1 1
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®» * Krok 4. Okreslenie funkcji przejéc — tablica przejsé

Poniewaz automat bedzie zbudowany w oparciu o przerzutniki typu D, wiec dla przypomnienia
ponizej tablica wzbudzen dla przerzutnika typu D.

Q—Q+ D
0—0 0
0—1 1
1—0 0
1—1 1

Tworzenie tabeli przej$¢ bez kodowania binarnego. Nastepne przejscie + odpowiada przejSciom w
grafie, w zaleznosci od sygnatu wejsciowego.

Stan Stan
. X
biezacy nastepny

A a B
A b A
B a B
B b C
C a B
C b D
D a B
D b A

Tablica przej$¢ z kodowaniem binarnym:

Qi | Q
0 0
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»* Krok. 5. Okreslenic funkcji wyjscia (stan wyjscia zalezy od stanu wewnetrznego oraz

sygnatow wejsciowych)

Q| Q [ XY,
0 0O [a]|O
0 1 a| 0
1 0O |[a]|oO
1 1 a | 0
0 O |[b]|oO
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»  Krok. 5. Okredlanie optymalnych funkcji wzbudzen oraz wyjscia za pomocg metody

Karnaugh

Funkcja wzbudzen Di:

0 1 b |0
1 0O | b]O
1 1 | b |1

Uzyskana funkcja: D, = X, (QQO + Qlao)

Funkcja wzbudzen Dy:

Uzyskana funkcja: D, = X, + QIQ_O

Funkcja wyjscia

Uzyskuje si¢ wzoér wynosi: ¥, = X 0,0,
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QlQ():OO QlQ()ZOl Q1Q<1211 Q1Q0:10
Xo=0 0 0 0 0
Xo=1 0 1 0 1

QlQ():OO QlQ()ZOl Q1Q<1211 Q1Q0:10
Xo=0 0 0 0 1
Xo=1 0 0 0 1

Q1Qo:OO Q1Qo:01 Q1Qo:11 Q1Qo:10
Xo=0 0 0 0 0
Xo=1 0 0 1 0

Krok. 6. Opracowanie schematu polaczen elektrycznych
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